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Lorem ipsum dolor sit amet, consectetuer adipiscing elit. Ut purus elit, vestibulum1

ut, placerat ac, adipiscing vitae, felis. Curabitur dictum gravida mauris. Nam arcu2

libero, nonummy eget, consectetuer id, vulputate a, magna. Donec vehicula augue3

eu neque. Pellentesque habitant morbi tristique senectus et netus et malesuada fames4

ac turpis egestas. Mauris ut leo. Cras viverra metus rhoncus sem. Nulla et lectus5

vestibulum urna fringilla ultrices. Phasellus eu tellus sit amet tortor gravida placerat.6

Integer sapien est, iaculis in, pretium quis, viverra ac, nunc. Praesent eget sem vel7

leo ultrices bibendum. Aenean faucibus. Morbi dolor nulla, malesuada eu, pulvinar8

at, mollis ac, nulla. Curabitur auctor semper nulla. Donec varius orci eget risus. Duis9

nibh mi, congue eu, accumsan eleifend, sagittis quis, diam. Duis eget orci sit amet10

orci dignissim rutrum.11

1. Introduction12

Lorem ipsum dolor sit amet, consectetuer adipiscing elit. Ut purus elit, vestibu-13

lum ut, placerat ac, adipiscing vitae, felis. Curabitur dictum gravida mauris. Nam14

arcu libero, nonummy eget, consectetuer id, vulputate a, magna. Donec vehicula au-15

gue eu neque. Pellentesque habitant morbi tristique senectus et netus et malesuada16

fames ac turpis egestas. Mauris ut leo. Cras viverra metus rhoncus sem. Nulla et17

lectus vestibulum urna fringilla ultrices. Phasellus eu tellus sit amet tortor gravida18

placerat. Integer sapien est, iaculis in, pretium quis, viverra ac, nunc. Praesent eget19

sem vel leo ultrices bibendum. Aenean faucibus. Morbi dolor nulla, malesuada eu,20
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pulvinar at, mollis ac, nulla. Curabitur auctor semper nulla. Donec varius orci eget1

risus. Duis nibh mi, congue eu, accumsan eleifend, sagittis quis, diam. Duis eget2

orci sit amet orci dignissim rutrum.3

And this paragraph shows howwe cite multiple positions at once. The citations4

shall get compressed automatically [1–4]. Second trial should lead to compressed5

citations too [1, 2, 5–8].6

The organization of this paper is following. In section 2 we have Lorem Ipsum7

itemized and enumerated lists. In section 2.1 we have equations. In section 2.2 we8

have table and figures. Section 3 concludes the paper.9

2. First section10

Nam dui ligula, fringilla a, euismod sodales, sollicitudin vel, wisi. Morbi11

auctor lorem non justo. Nam lacus libero, pretium at, lobortis vitae, ultricies et,12

tellus. Donec aliquet, tortor sed accumsan bibendum, erat ligula aliquet magna,13

vitae ornare odio metus a mi. Morbi ac orci et nisl hendrerit mollis. Suspendisse14

ut massa. Cras nec ante. Pellentesque a nulla. Cum sociis natoque penatibus et15

magnis dis parturient montes, nascetur ridiculus mus. Aliquam tincidunt urna.16

Nulla ullamcorper vestibulum turpis. Pellentesque cursus luctus mauris.17

• Lorem ipsum dolor sit amet,18

• vestibulum ut, placerat ac,19

• adipiscing vitae, felis.20

Nulla malesuada porttitor diam. Donec felis erat, congue non, volutpat at,21

tincidunt tristique, libero. Vivamus viverra fermentum felis. Donec nonummy pel-22

lentesque ante. Phasellus adipiscing semper elit. Proin fermentum massa ac quam.23

Sed diam turpis, molestie vitae, placerat a, molestie nec, leo. Maecenas lacinia.24

Nam ipsum ligula, eleifend at, accumsan nec, suscipit a, ipsum. Morbi blandit25

ligula feugiat magna. Nunc eleifend consequat lorem. Sed lacinia nulla vitae enim.26

Pellentesque tincidunt purus vel magna. Integer non enim. Praesent euismod nunc27

eu purus. Donec bibendum quam in tellus. Nullam cursus pulvinar lectus. Donec28

et mi. Nam vulputate metus eu enim. Vestibulum pellentesque felis eu massa.29

1. Lorem ipsum dolor sit amet,30

2. vestibulum ut, placerat ac,31

3. adipiscing vitae, felis.32

Quisque ullamcorper placerat ipsum. Cras nibh. Morbi vel justo vitae lacus33

tincidunt ultrices. Lorem ipsum dolor sit amet, consectetuer adipiscing elit. In hac34

habitasse platea dictumst. Integer tempus convallis augue. Etiam facilisis. Nunc35

elementum fermentum wisi. Aenean placerat. Ut imperdiet, enim sed gravida sol-36

licitudin, felis odio placerat quam, ac pulvinar elit purus eget enim. Nunc vitae37

tortor. Proin tempus nibh sit amet nisl. Vivamus quis tortor vitae risus porta vehic-38

ula.39
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2.1. First subsection of the first section1

Fusce mauris. Vestibulum luctus nibh at lectus. Sed bibendum, nulla a faucibus2

semper, leo velit ultricies tellus, ac venenatis arcu wisi vel nisl. Vestibulum diam.3

Aliquam pellentesque, augue quis sagittis posuere, turpis lacus congue quam,4

in hendrerit risus eros eget felis. Maecenas eget erat in sapien mattis porttitor.5

Vestibulum porttitor. Nulla facilisi. Sed a turpis eu lacus commodo facilisis. Morbi6

fringilla, wisi in dignissim interdum, justo lectus sagittis dui, et vehicula libero dui7

cursus dui. Mauris tempor ligula sed lacus. Duis cursus enim ut augue. Cras ac8

magna. Cras nulla. Nulla egestas. Curabitur a leo. Quisque egestas wisi eget nunc.9

Nam feugiat lacus vel est. Curabitur consectetuer.10

A =

[
λ Φ

B µ

]
(1)

We may always refer the equation (1) with \eqref.11

Suspendisse vel felis. Ut lorem lorem, interdum eu, tincidunt sit amet, laoreet12

vitae, arcu. Aenean faucibus pede eu ante. Praesent enim elit, rutrum at, molestie13

non, nonummy vel, nisl. Ut lectus eros, malesuada sit amet, fermentum eu, sodales14

cursus, magna. Donec eu purus. Quisque vehicula, urna sed ultricies auctor, pede15

lorem egestas dui, et convallis elit erat sed nulla. Donec luctus. Curabitur et nunc.16

Aliquam dolor odio, commodo pretium, ultricies non, pharetra in, velit. Integer17

arcu est, nonummy in, fermentum faucibus, egestas vel, odio.18

amax = |b| + |c | (2a)
amin = |b + c | (2b)

Sed commodo posuere pede. Mauris ut est. Ut quis purus. Sed ac odio. Sed19

vehicula hendrerit sem. Duis non odio. Morbi ut dui. Sed accumsan risus eget20

odio. In hac habitasse platea dictumst. Pellentesque non elit. Fusce sed justo eu21

urna porta tincidunt. Mauris felis odio, sollicitudin sed, volutpat a, ornare ac, erat.22

Morbi quis dolor. Donec pellentesque, erat ac sagittis semper, nunc dui lobortis23

purus, quis congue purus metus ultricies tellus. Proin et quam. Class aptent taciti24

sociosqu ad litora torquent per conubia nostra, per inceptos hymenaeos. Praesent25

sapien turpis, fermentum vel, eleifend faucibus, vehicula eu, lacus.26

2.2. Second subsection of the second section27

Pellentesque habitant morbi tristique senectus et netus et malesuada fames ac28

turpis egestas. Donec odio elit, dictum in, hendrerit sit amet, egestas sed, leo. Prae-29

sent feugiat sapien aliquet odio. Integer vitae justo. Aliquam vestibulum fringilla30

lorem. Sed neque lectus, consectetuer at, consectetuer sed, eleifend ac, lectus. Nulla31

facilisi. Pellentesque eget lectus. Proin eu metus. Sed porttitor. In hac habitasse32
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platea dictumst. Suspendisse eu lectus. Ut mi mi, lacinia sit amet, placerat et, mollis1

vitae, dui. Sed ante tellus, tristique ut, iaculis eu, malesuada ac, dui. Mauris nibh2

leo, facilisis non, adipiscing quis, ultrices a, dui.3

Table 1. Number of cars produced in the world
Year Cars produced
2009 47 772 598
2010 58 264 852
2011 59 929 016

We can always refer the Table 1 with \ref. Below shall also be a figure. We4

can always refer the Fig. 1 with \ref.

'1 '3

'2

x1; y1
x3; y3

x2; y2

x

y

d

Fig. 1. Four-bar mechanism with all coordinates defined
5

Suspendisse vitae elit. Aliquam arcu neque, ornare in, ullamcorper quis, com-6

modo eu, libero. Fusce sagittis erat at erat tristique mollis. Maecenas sapien libero,7

molestie et, lobortis in, sodales eget, dui. Morbi ultrices rutrum lorem. Nam ele-8

mentum ullamcorper leo. Morbi dui. Aliquam sagittis. Nunc placerat. Pellentesque9

tristique sodales est. Maecenas imperdiet lacinia velit. Cras non urna. Morbi eros10

pede, suscipit ac, varius vel, egestas non, eros. Praesent malesuada, diam id pretium11

elementum, eros sem dictum tortor, vel consectetuer odio sem sed wisi.12

Mechanics

Kinematics Dynamics

Fig. 2. A figure created with TikZ commands

Sed feugiat. Cum sociis natoque penatibus et magnis dis parturient montes,13

nascetur ridiculus mus. Ut pellentesque augue sed urna. Vestibulum diam eros,14

fringilla et, consectetuer eu, nonummy id, sapien. Nullam at lectus. In sagittis15

ultrices mauris. Curabitur malesuada erat sit amet massa. Fusce blandit. Aliquam16

erat volutpat. Aliquam euismod. Aenean vel lectus. Nunc imperdiet justo nec dolor.17
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(a) Initial position
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(b) Final position

Fig. 3. Four bar in its initial and final position

3. Conclusions1

Etiam euismod. Fusce facilisis lacinia dui. Suspendisse potenti. In mi erat,2

cursus id, nonummy sed, ullamcorper eget, sapien. Praesent pretium, magna in3

eleifend egestas, pede pede pretium lorem, quis consectetuer tortor sapien facilisis4

magna. Mauris quis magna varius nulla scelerisque imperdiet. Aliquam non quam.5

Aliquam porttitor quam a lacus. Praesent vel arcu ut tortor cursus volutpat. In vitae6

pede quis diam bibendum placerat. Fusce elementum convallis neque. Sed dolor7

orci, scelerisque ac, dapibus nec, ultricies ut, mi. Duis nec dui quis leo sagittis8

commodo.9

A. Appendix A10

Lorem ipsum dolor sit amet, consectetuer adipiscing elit. Ut purus elit, vestibu-11

lum ut, placerat ac, adipiscing vitae, felis. Curabitur dictum gravida mauris. Nam12

arcu libero, nonummy eget, consectetuer id, vulputate a, magna. Donec vehicula au-13

gue eu neque. Pellentesque habitant morbi tristique senectus et netus et malesuada14

fames ac turpis egestas. Mauris ut leo. Cras viverra metus rhoncus sem. Nulla et15

lectus vestibulum urna fringilla ultrices. Phasellus eu tellus sit amet tortor gravida16

placerat. Integer sapien est, iaculis in, pretium quis, viverra ac, nunc. Praesent eget17

sem vel leo ultrices bibendum. Aenean faucibus. Morbi dolor nulla, malesuada eu,18

pulvinar at, mollis ac, nulla. Curabitur auctor semper nulla. Donec varius orci eget19

risus. Duis nibh mi, congue eu, accumsan eleifend, sagittis quis, diam. Duis eget20

orci sit amet orci dignissim rutrum.21

B. Appendix B22

Nam dui ligula, fringilla a, euismod sodales, sollicitudin vel, wisi. Morbi23

auctor lorem non justo. Nam lacus libero, pretium at, lobortis vitae, ultricies et,24

tellus. Donec aliquet, tortor sed accumsan bibendum, erat ligula aliquet magna,25

vitae ornare odio metus a mi. Morbi ac orci et nisl hendrerit mollis. Suspendisse26

ut massa. Cras nec ante. Pellentesque a nulla. Cum sociis natoque penatibus et27
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magnis dis parturient montes, nascetur ridiculus mus. Aliquam tincidunt urna.1

Nulla ullamcorper vestibulum turpis. Pellentesque cursus luctus mauris.2
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